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		Modellfallschirmspringer / RC-Skydiver Bruno
	
	
		
Willkommen beim Webauftritt von Bruno.
Hier erfährst du, wie du dir den Modellfallschirmspringer Bruno selbst bauen kannst.






Version Bruno 4.1




Baubeschreibung und DXF-Dateien sind seit Dezember 2019 verfügbar. Sie können gerne heruntergeladen werden.




Viel Spaß damit!




Modellfallschirmspringer Bruno, RC Skydiver Bruno, diy, make your own RC skydiver, Baubeschreibung, DXF-Dateien Modellfallschrimspringer ferngesteuert 
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Was ist neu?




	Alle Teile können aus einer einzigen Materialstärke (4mm) geschnitten werden
	Der Aufbau der Beine ist wesentlich einfacher und bietet mehr Bruchstabilität bei harten Landungen
	Der Anbau der Beine an den Körper wurde wesentlich vereinfacht. Zusätzliche Gummidämpfer im Hüftgelenk federn die Landung noch besser ab. Irgendwelche Hosenträgergummis oder Gummilappen sind nicht mehr erforderlich
	Bruno ist in der Breite wieder 4 mm gewachsen. So ist er jetzt wieder so breit, wie in der ersten Version. Gegenüber dieser hat er innen jedoch 4 mm gewonnen, weil der Korpus aus 4mm – statt 6mm – Material gebaut ist
	Die Servos lassen sich einfacher einbauen
	Der Körper ist innen durch die Materialauswahl etwas höher geworden. So ist der Einbau eines 5-Zellen AA Akkus zusammen mit einem GPS-Modul möglich
	Alternativ passt nun sogar ein 2300 mAh-LiFe 2S Receiverpack hinein. Dann hat allerdings das Graupner GPS Modul keinen Platz mehr
	Der Hals mit dem darin enthaltenen Schalter ist um wenige mm höher geworden. Dafür ist nun eine ordentliche Kopfbefestigung vorhanden
	Für den Empfängerdeckel gibt es einen Verschluss
	In den Seitenwänden des Körpers sind oben neben den Schultergelenken Bohrungen, durch die man eine Antenne führen kann
	An den Unterarmen befindet sich eine Vorrichtung zum Festklemmen der Steuerleinen. So können diese leicht und präzise eingestellt werden. Das Hantieren mit Knoten entfällt. (Eine Umlenkung zu den Schultern ist bei guter Schirmeinstellung nicht erforderlich)
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